Proyecto PAPIME PE113324

Implementacién de practicas de control de movimiento preciso
mediante servomotores en asignaturas de automatizacion

Practica 1. Introduccion a los servomotores

https://youtu.be/q76uMTb7MhU

Practica 2. Control de velocidad de un servomotor

https://youtu.be/Wd5gjfUfrJo

Practica 3. Coordinacién de servomotores

https://youtu.be/sRyHEn7bkX8

Practica 4. Sincronizacién de servomotores

https://youtu.be/SPNvaz_Avr8

Practica 5. Control de velocidad mediante una HMI

https://youtu.be/1xTx7MHPHO04

Practica 6. Coordinacién de servomotores mediante HMI

https://youtu.be/MQ3BC15xx90

Practica 7. Control de un proceso industrial con servomotores y actuadores discretos

https://youtu.be/pDOQvVDHjMQo
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